BASCULA DE PESAJE DINAMICO PORTATIL WL 110

Aplicacién Pesaje dinamico portatil de vehiculos Ref SV/P/WL1 10

pesados hasta 10 km/h (LS-WIM).

Modo de funcionamiento  Pesaje dinamico. Dependiendo de la
unidad procesadora utilizada es posible el
pesaje y la calibracion.

0...10 t por sensor
Rangos 0...20 t por eje

0...10 km/h

Dependiendo de la unidad procesadora,
el rango de velocidad puede ser mas
bajo.

Rango de velocidad

Rango de temperatura -30...+65°C

Precision Incluyendo la oscilacién del vehiculo en
velocidades hasta 10 km/h:
Por eje: t5%
Por peso bruto: +3%
Puede mejorarse la precision ajustando el
factor de calibracion.

Fabricado en: Acero inoxidable, resistente al agua IP 68

(IEC 144).
] Tabla de seleccion
Alimentacion 9 VDC desde la unidad Elemplo de pedidor WL110/4 3 1.1 1 1/10Y /.. ..
procesadora Temperatura 20 ...+ 60°C 4
. ) Rango
Entrada y salida de datos ~ Sefial de frecuencia modulada en [ Precisién 2%/typ.5% over all 3 1
la linea de alimentacion. Plataforma Tm 111
Tamaiio 1.2m 411
i6 Actri Enchufe
Conexion eléctrica S 0 1ot 10Y
Peso 17 kg Homologaciéon El cédigo del pedido se determina después
1 del procedimiento de aprobacion.
Altura de la plataforma mm -
Accesorios: Cable de conexion de 5y 10 m
Funcionamiento Calce nivelador 2,8mx1Tmx1mm

Por su poco peso, la bascula de pesaje dinamico portatil WL 110 es facil de transportar y puede utilizarse en cualquier
momento sin necesidad de rampas. Las mediciones se realizan sobre terreno firme y nivelado utilizando los calces
niveladores para asegurar que todas las ruedas de los diferentes ejes estan al mismo nivel. Como una alternativa, las
basculas pueden estar colocadas dentro de un hueco en el pavimento. La profundidad debe ser la misma que la altura
del sensor para asegurar que la superficie de la plataforma esta perfectamente nivelada al pavimento. Preferiblemente se
utiliza la estructura de montaje disefiada especialmente para este fin.

En el caso mas normal de dos basculas, se utiliza una de ellas en el lado izquierdo y la otra en el derecho del vehiculo.
El tamafio de la plataforma es suficientemente grande para que el conductor no encuentre problema alguno para situarse
sobre la bascula, dentro de la zona activa de pesaje. En caso de que los sensores se utilicen s6lo como preseleccion, es
posible trabajar con una bascula midiendo en un solo lado del vehiculo.

El peso completo se determina duplicando los resultados. Pueden ocurrir errores adicionales hasta un 5%.

No hay ningun display en el sensor, Su sefial de frecuencia se envia a la unidad procesadora por medio de cable. El
procesado, la visualizaciéon y la impresién se llevan a cabo por la unidad procesadora EC 110 o por un ordenador
personal con software EC 200.

Homologacioén:

La bascula de pesaje dinamico portatil WL 103 responde a todas las normas de la OIML para una certificacion oficial.
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BASCULA DE PESAJE DINAMICO PORTATIL WL 110

Ref.: SV/IP/WL110

Dimensiones
490
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La bascula de pesaje dinamico portatii WL 110 consta de una
plataforma de pesaje plana con una unidad procesadora de la
sefial electronica integrada.

El sistema de medicion consta de tres capas: placa base, placa
superior y electrodo en el medio. Estos elementos estan unidos
con un fuerte adhesivo. Cuando se realiza un pesaje, la plataforma
se comprime ligeramente originando un cambio de su capacidad.
La plataforma es parte del circuito electronico que produce una
frecuencia proporcional a la carga aplicada.

Para compensar los cambios de temperatura, la plataforma esta
equipada con un sensor de temperatura.

Las sefiales del sistema de medicion y del sensor de temperatura
se procesan por un circuito electronico y se envian a la unidad
procesadora conectada.

Dependiendo de las posibilidades de la unidad de procesamiento
es posible una salida diferente. En la configuracién minima sélo se
indica en el display el peso. Una evaluacion completa consiste en
una clasificacion automatica y el pesaje del vehiculo incluyendo la
determinacion de la velocidad.

DATOS TECNICOS:

Realizacion:

Rango :

Precision (solo sensor)V

Pesaje dinamico en primera calibracion:
en servicio:

Pesaje estatico 2 en primera calibracién:
en servicio:

Carga minina:

Limite de carga

Limite de carga por unidad de superficie:
Temperatura de funcionamiento:
Temperatura de almacenamiento:
Compatibilidad electromagnética:
Correccién a cero:

Tipo de proteccion (IEC 144):

Area transitable:

Lugar de funcionamiento:

Superficie activa:
Dimensiones:

Fuente de alimentacion:
Puerto de datos:

Carga admisible por unidad de superficie:

Plataforma de 1m / Plataforma 1.2 m
0..10t

+2% del peso medido

+3% del peso medido

+2% del peso medido

1+3% del peso medido

500 kg

151

12 kg/cm?

24 kg / cm?

-20°C...+60°C

-30°C...+60°C

EN 55022 class A, EN 61000-4-3 10V/m

Automatico por la unidad procesadora

IP 65

Toda la superficie, incluido el cable.

Terreno firme y plano, deformacién max 10 mm,. Inclinacién
max 5% (=3°)

800mm x 400 mm / 1000mm x 400 mm

1000mm x 490mm x 11 mm / 1200mm x 490mm x 11 mm
9V DC, 10mA

Frecuencia modulada

) Los valores indicados son errores de sensor intrinsecos (la diferencia entre la carga medida y aplicada). Los errores adicionales en el
rango de 2...5% pueden ocurrir dependiendo de factores externos varios como nivelacion, calidad de pavimento, calidad del vehiculo y

velocidad.

2)S6lo para carga de tiempo breve (menos de 5 minutos) junto con una unidad procesadora adecuada como por ejemplo EC 200.
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